
Linha: Eletrônica



Descrição do Produto
Placas que recebem o sinal do controle remoto 
ROSSI, decodifica e envia um comando 
fechando um contato que pode atender a 
várias finalidade, desde acionar uma central 
de portão até o acionamento de alarme, 
lâmpadas, acionar gruas e outras aplicações. 
Com o par transmissor e receptor ROSSI você 
pode transformar qualquer aplicação de um 
sistema liga/ desliga em uma aplicação por 
controle remoto

Descrição do Produto
Placas que enviam sinal atraves de ondas de 
rádio codificas. Com a finalidade de acionar 
desde uma central de portão até o acionamento 
de alarme, lâmpadas, acionar gruas e outras 
aplicações.

TX CLICK com tecnologia MC e HCS (Rolling Code) na 
frequencia 433MHZ desenvolvida para acionar portão 
quando o veículo emitir sinal de luz alta, ou qualquer 
botão opcional que o carro tiver no painel.

Ligação:
Una o fio vermelho do controle no fio que corresponde 
à luz alta no farol.
Una o fio preto no terra do carro.
Este controle tem dois canais.
Você pode ligar o 2º canal (C2) em outro botão opcional 
conectado ao positivo da bateria.

Receptores Transmissores

A linha de receptores é composta por seis modelos:
RXMC - Receptor de um canal 433MHZ ou 300MHZ - até 256 combinações de códigos para recepção - Pulso.
RX2MC - Receptor de dois canais 433MHZ ou 300MHZ - até 256 combinações de códigos para recepção - pulso 
e/ou retensão.
RX2HCS - Receptor de dois canal 433MHZ - Rolling Code - 4.3 bilhões de combinações - Pulso e/ou retensão.
RX1024 - Receptor 433MHZ - Rolling Code - Capacidade  para gravar 1024 botões, apaga controle Individualmente, 
Grava controle Master, CI de memória removível, alimentação 12-24V AC/DC, Pulso e/ou retensão, Contato NA 
e NF
RXHT 2700 - Receptor 433MHZ - Rolling Code - Capacidade  para gravar 1024 botões, apaga controle 
Individualmente, CI de memória removível, alimentação 12-24V AC/DC, Pulso e/ou retensão, Contato NA e NF
Utilizados frequentemente em centrais sem receptor ou com sistemas de recepção diferentes.
todavia os receptores transformam qualquer aplicação acionada por um botão de pulso ou de retensão em uma 
aplicação aplicada por controle remoto (acender uma lâmpada, acionar gruas, alarme...).

Controle Remoto
O transmissor ROSSI é montado com tecnologia SMD no sistema Rolling Code, com até 4,3 bilhões de combinções e 
também no sistema analógico MC com até 256 combinações.
Nas frequências 433MHZ para Rolling Code ou 300MHZ e 433MHZ para o sistema MC.

Sistema HT - Hopping Code - Code Learn
O controle remoto é responsável por enviar o comando para a central do portão ou para o receptor ROSSI em alguma 
outra aplicação como acionamento de alarme, gruas ou acendimento de lâmpadas remotamente.

RXHT RXMC

HT

RX2MC

TX-HCS TX-Color

RX2HCS RX1024

TX CLICK



CENTRAL DE COMANDO 
MX 30

Instalação CENTRAL MX 30

Descrição do Produto
Placas compostas por componentes eletronicos 
e “CI” microprocessado com a finalidade de 
controlar todos os comandos de um acionador 
como por exemplo, receber sinal do transmissor, 
controle de velocidade e outro.

Caracteristicas 
- Seleção entre 110 ou 220 Vac;
- Memória interna para 30 botões 
-Sistema de recepção HCS (sistema anti-clonagem, 
criptografado, com frequência de recepção em 433mhz);
- Fechadura (FCH);
- Função residencial/ predial (R/P);
- Fechamento automático (PAUSA);
- Freio eletrônico;
- Botoeira (BOT);
- Embreagem eletrônica;
- Parada suave; Partica suave;
- Grava controle master;
- Apaga contrele individualmente



CENTRAL DE COMANDO 
MX 1024 hcs

Instalação 
CENTRAL MX 1024

Descrição do Produto
Placas compostas por componentes eletronicos 
e “CI” microprocessado com a finalidade de 
controlar todos os comandos de um acionador 
como por exemplo, receber sinal do transmissor, 
controle de velocidade e outro.

Caracteristicas 
- Seleção entre 110 ou 220 Vac;
- Memória para 1024 botões como CI  removível; 
-Sistema de recepção HCS (sistema anti-clonagem, 
criptografado, com frequência de recepção em 433mhz);
- Fechadura (FCH);
- Função residencial/predial (R/P);
- Fechamento automático (PAUSA);
- Freio eletrônico;
- Botoeira (BOT);
- Embreagem eletrônica;
- Parada suave; Partica suave;
- Freio para motor industrial
- Grava controle master;
- Apaga controle individual;



Descrição do Produto
Central de comando microprocessada para 
motor duplo com receptor inporporado, 
memória para até 63 combinações de códigos 
diferentes.

Caracteristicas 
- Sistema de fechamento automático para o 
portão;
- Memória para até 63 botôes de controle 
remoto;
- Possui entrada para receptor externo;
- 110Vac ou 220Vac
- Saída para placa opcional de luz de garagem;
- Saída para placa opcional de acionamento de 
fechadura elétrica;
- Entrada para sinal de fotocélula contato NA;
- Anti esmagamento eletrônico;

CENTRAL DE COMANDO 
DPHX

CENTRAL DE COMANDO 
DPHX



CENTRAL DE COMANDO 
DPHX

Central de Comando 
CTRX

Descrição do Produto
Central de comando microprocessada 
contactoras com receptor inporporado, memória 
para até 63 combinações de códigos diferentes 
e equipada com contadores que permitem 
o comando de acionadores monofásicos e 
trifásicos de até 1¹/2Hp.

Caracteristicas 
- Frequência 433mhz;
- Receptor incorporado;
- Fechamento automático;
- Entrada para:
 - Receptor externo;
 - Botoeira;
- Fotocélula contato normalmente aberto;
- Saídas para:
 - Alarme;
 - Fechadura elétrica;
 - Luz de garagem;



Central de Comando 
CTRX

Central de Comando 
CTRX



Opcionais

Placa 
Luz de Garagem

Placa PK

Placa Fechadura

Descrição do Produto
Este acessório permite que ao acionar o portão, uma 
lâmpada seja acesa e o tempo controlado entre 0 e 4,5 
min. Apagando automaticamente em seguida.

Descrição do Produto
Placa de fechadura é muito utilizada nos portões 
pivotantes.
Sua principal característica é o acinamento da fechadura 
elétrica 3 Seg. antes do movimento do equipamento.
Obs: Fechar o jump FCH na central de comando.

Descrição do Produto
Placa de proteção contra oscilação de tensão.
Em caso de variação brusca na rede elétrica os componente 
se rompem 
evitando que a sobrecarga queime a central de comando.
Ligue sua placa PK antes da central de comando usando 

1

2

Dicas

Guia de Defeitos

- Verifique o jumper de seleção de alimentação da central;  
- Após energizar a central,  posicione o portão à metade do percurso, mantenha a 
embreagem no mínimo e verifique se o  primeiro comando abre  o portão. Se isso não 
acontecer, os fios W e V devem ser invertidos de posição. Após feito essas configurações, 
aumente gradativamente a embreagem até que o portão se mova, dessa forma previne-
se  contra o esmagamento acidental. Para prevenir de forma eficaz acidentes por 
esmagamento, utilize sensores de barreira (fotocélula);

- É importante que a alimentação do sensor fotocélula seja de uma fonte externa;
- O jumper de fechamento automático (FAT) deve ficar em uma das posições ligado ou 
desligado (L/D) para garantir o bom funcionamento lógico  da central;
- Para gravar o primeiro controle  na central MC, faça um código no controle remoto, 
zere a memória  da centra e proceda de acordo com o  5°item;
- Não substitua o fio da antena por outro de  características diferentes das de fábrica.

Problema

A central não aciona o 
motor

A central não grava o 
controle remoto

A central só recebe um 
comando e ignora os outros 

- Coloque o jumper na seleção de 
tensão correta;

- Selecione a tensão adequada;
- Aumente a embreagem.

- Instale uma expansão de memória; 
- Troque o controle para um de 
mesma freqüência   da central.

- Retire o jumper da posição P

- Sem jumper;
- Seleção de tensão errada;

- Embreagem baixa.

- Memória cheia;
- Freqüência de transmissão diferente 

da de recepção.

- A central está no modo 
P (predial)

Motivo Solução



Esquemas Elétricos
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